Zestaw zagadnien egzaminacyjnych na Egzamin Dyplomowy na studiach drugiego stopnia
kierunku Mechatronika

Scharakteryzuj predkosci i przyspieszenia w ruch punktu po okregu.

Scharakteryzuj ruch ptaski ciata sztywnego.

Rola diagnostyki w mechatronice pojazddw.

Modele diagnostyczne.

Podaj i oméw formy prowadzenia dziatalnos$ci gospodarczej w Polsce.

Omow podstawowe typy silnikdow krokowych ze wzgledu na rozwigzania konstrukcyjne.

Przedstaw i scharakteryzuj podstawowe rodzaje filtréw pasywnych bezindukcyjnych.

Omow zasade dziatania oscyloskopu cyfrowego.

Wymien rodzaje czujnikdéw magnetoindukcyjnych oraz omoéw zasade dziatania jednego z

nich.

10. Omow podstawowe typy diagraméw UML (programowanie w mechatronice).

11. Na czym polega metoda V-Model stosowania w projektowaniu uktadow
mechatronicznych (projektowanie mechatroniczne).

12. Znaczenie systemdw mechatronicznych w inzynierii produkcji w odniesieniu do —
przemystu 4.0 i w dalszej przysztosci.

13. Obstuga przerwan w mikrokontrolerach.

14. Diagramy Venna w dowodzeniu praw logiki.

15. Btad dynamiczny przetwornika pomiarowego.

16. Analogie mechaniczno elektryczne w modelowaniu obiektéw sterowania.

17. Ogdlny opis uktadu dynamicznego w przestrzeni stanu.

18. Budowa i zasada dziatania silnikéw bezszczotkowych stosowanych w BSP.

19. Funkcje i zasada dziatania ESC.

20. Narysuj i omow schemat blokowy napedu pojazdu elektrycznego.

21. Rodzaje sieci przemystowych.

22. Tryby pracy sterownikéw PLC.

23. Czym jest ergonomiczno$¢ oprogramowania komputerowego?

24. Omow zmeczenie cztowieka, objawy i oceny stopnia zmeczenia.

25. Podaj definicje i omow czym sie zajmuje ergonomia korekcyjna.

26. Omoéw wykorzystanie termowizji w diagnozowaniu uszkodzen elementéw systemow
mechatronicznych.

27. Omow uktady stabilizujgce w zasilaniu elektrycznym urzadzan i systemow
mechatronicznych.

28. Omow jezyki programowania sterownikéw PLC.

29. Jakie zagadnienia obejmuje metodyka diagnostyki inteligentnego mechatronicznego
pojazdu mechanicznego?

30. Omdéw budowe i zasade dziatania wybranego podsystemu bezpieczedstwa pojazdu.
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